ZPDA

STEROWNIK WIELOFUNKCYJNY PSW-166

Poimki
Produki

Proyeeiodoi

Zastosowanie

Dzigki swobodnej konfiguracji sterownik PSW-166
umozliwia realizacj¢ wszelkich zadan, jakie wystgpuja w
regulacji i sterowaniu procesami technologicznymi.
Sterowniki mozna taczy¢ w sie¢ za pomoca szybkiej ma-
gistrali CAN (do 1Mb/s) tworzac system sterowania
obstugujacy do 1000 sygnatow.

Typowe zastosowania PSW-166 to:

e Regulator PID - 1,..... 8 kanalowy - regulacja
statlowarto$ciowa, stosunku, kaskadowa, DDC, SPC,....
Wyjscia:  ciagle, 3-polozeniowe bez lub ze
sprzgzeniem od sitownika, 2-potoz. modulowane.

e Sterownik logiczno-sekwencyjny z programatorem
zegarowym, wspotpracujacy z regul. lub niezalezny.

e Kalkulator procesowy, np.: licznik ilosci ciepta pary
przegrzanej 1 wody grzewczej (zaleznie od przeptywu,
temperatury i ci$nienia).

Wspolpraca z systemami wizualizacji (np.: INTUCH,

WIZCON, FIX, PRO-2000, WSN) — przesytanie danych do

systemu  (rejestracja, archiwizacja) 1 z systemu

(sterowanie, zmiana warto$ci zadanej itp.)

Charakterystyka ogélna PSW-166

Sterownik wielofunkcyjny PSW-166 to nowoczesny aparat
automatyki przeznaczony jednocze$nic do sterowania
logiczno-sekwencyjnego i regulacji. Dzigki zastosowaniu
nowoczesnych elementow elektronicznych montowanych
w technice SMD, wprowadzeniu programowej kalibracji
wejs¢ analogowych skonstruowano ,,mocne” pod wzgle-
dem ilosci sygnatéw wejsciowo-wyjsciowych urzadzenie o
matych rozmiarach zewngtrznych. Dodatkowym atutem
PSW-166 jest oprogramowanie systemowe. Bardzo szero-
ki zakres dostgpnych programowych blokow funkcyjnych
oraz rozbudowana komunikacja pozioma CAN — umozli-
wia kompleksowa automatyzacje obiektow, na ktorych
liczba sygnatow wynosi 700-1000.

PSW-166 wystgpuje w trzech wersjach:

pelnej — zawierajacej wejscia i wyjscia analogowe i wej-
$cia 1 wyjscia binarne, standardowej — bez wyj$¢ analogo-
wych oraz binarnej — zawierajacej tylko wejscia i wyjscia
binarne.
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Budowa wewngtrzna PSW-166

PSW-166 zbudowany jest z trzech ptyt elektroniki oraz
panelu operatorskiego z magistrala. Na ptytach elektroniki
z tylu aparatu zamontowano zlacza do podiaczenia
sygnalow obiektowych i transmisyjnych.

P — plyta procesora zawiera migdzy innymi: procesor
80C166, uktady pamigci EPROM i NOVRAM, zegar RTC,
uktady interfejsu (sterownik CAN) i zasilacz.

A — plyta wejs¢ analogowych z procesorem 80C32
i uktadami interfejsu do podtaczenia z ptyta gtowna P. Na
plycie tej montowana jest w wersji peilnej naktadka A’, na
ktérej zbudowano uktady wyjs¢ analogowych.

Bl — plyta binarna zawierajaca uklady buforowe,
optoizolacj¢, wzmacniacze wejSciowe oraz zabezpieczone
przeciwzwarciowo uktady wyjsciowe. Plyta posiada kilka
odmian w zaleznosci od potaczenia wyjs¢ binarnych BO15
i BOIl6. Roézne sposoby potaczenia tych wyjsé
wykorzystuje si¢ przy wspotpracy PSW z kasetami sygn.
np.: EUS-14. B2 — druga ptyta bin. (konstrukcja, jak B1)
wystepuje zamiennie z plyta analog. w wersji bin. sterow.

Konfigurowanie (programowanie)

Konfigurowanie przebiega metoda taczenia blokéw
funkcyjnych  autonomicznie (z panelu czotowego
urzadzenia) lub przy pomocy komputera PC. Wewnatrz
funkcjonuja dwa niezalezne cykle programowe: cykl regul.
(0.2s) 1 cykl sterow. (20ms). Kazdy cykl dysponuje wlasna
grupa blokéw funkcyjnych prostych i1 ztozonych. Do
blokow prostych naleza bloki arytmetyczne i logiczne,
przerzutniki, przetaczniki, filtry, itp. Wsrod blokow
ztozonych znajduja si¢: regulator PID, pozycjoner 3-
polozeniowy, funkcje liniowe i nieliniowe, kalkulatory
logiczne, kalkulatory przeplywu medium, makrobloki
reprezentujace  podstawowe uklady regulacji, bloki
alarmoéw itp. PSW-166 posiada bogate oprogramowanie
narzgdziowe, na ktore sktadaja sig: symulator, konfigurator
graficzny schematu blokow funkcyjnych, program do
transmisji konfig. do i z PC, program do kalibracji ptyty
analogowej, wspotpraca on-line PC — PSW.
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ZPDA

STEROWNIK WIELOFUNKCYJNY PSW-166

DANE TECHNICZNE WERSJI PSW-166-2-1...
STANDARDOWEIJ I PELNEJ PSW-166-2-2...
. Sygnaly analogowe:
12 WeJSE AL L.LAL L2 oo 0/4...20mA/R,=50Q
opcja0...1V, 0...10V
« 8 wyjs¢ AO,1...AO,8 (nie montowane w wersji standardowej)............. 0/4...20mA
Rezystancja 0bCIAZENIA ......ccueeeereeriieriieie e Ry=0...450Q
* 12 bitowy przetwornik dla wejs¢ 1 wyjsé
Btad podstawowy dla WejSE€ 1 WYJSC .evveervieiieiieiieeeeeee e <0,2%
Btad od zmian temperatury ...........cocceevierieiieie e <0,1%/10°C
Blad od zmiany rezystancji obcigzenia Wyj$€ ......ocoveevvereninenerennenees <0,2%
¢ Sygnaly binarne:

. 20 wejéé BL1 ...
. 14 wyj¢ BO, 1. .

CBL20
BOLLA e
zabezpieczonych przed Zwarciem ............cccceeeeeeieeienieneeiecee e
Sumaryczny prad obciazenia wyj$¢ BO,1+BO,14 .......ccccoevinininennnnnn.
Mozliwo$¢ bezposredniego sterowania stycznikiem z cewka na
napigcie =24V np. SLC 1211

24V=, 10mA

24V=, 400mA
>0,5A
SIo< 3,15A

. 2 wyjscia przekaz. BO,15, BO,16 .....cccoooviiviieiieiieieceeceeeeeee e max 1,5A, 30V=/~
. 2 wyjScia przekaznikowe DOGI 1 DOG2 - sygnalizacja
SPrawnos$ci/NieSPrawnosSCi PrOCESOTA .......ccveeveeereereerreesreerseeseeseesseesseenns max 1,5A, 30V=/~
. 2 wejscia szybkie BITF,BI2F .......ccooooiiiiiiieiicieceeceeeee e 24V=; fmax=50kHz
. 2 wyj$cia specjalne (umieszczone na ptycie A).......ccceevevveeerverereenneans 24V=400mA (cykl reg.)
¢ Komunikacja:
¢ PIONOWA ... RS-232C sep./485sep. (modem)
e POZIOIMA ..o CAN sep.
¢ Zasilanie: =24V 1(5)0/ stabilizowane
o« NAPIGCIE ..ttt ettt et e
. Pobdr mocy (bez obcigzenia WyjSC) ...oovevirrienireiieieeiienieese e 10W
Trwalo$¢ baterii zegara RTC ......cooviviieiiiiiiiiiiciceeceeeeeennne ok. 4 lat
¢ Zabezpieczone elektronicznie przed zwarciem i przeciazeniem zrodio
zasilania przetwornikoéw dwuprzewodowych Lnax = 400mA
¢ Obudowa:
« Pulpitowo - tabliCOWa .......coceeceiiiniininiiinccccicte e 72%144%220mm
o+ WYKTO] vttt 687%%138" " mm
¢ Czas cyklu obliczeniowego: dla regulacji i obliczen 0,2s
dla sterownia logicznego 20ms
¢ Temperatura otoczenia podczas Pracy Wg ......c.ccocveeverervererereerrerenennan. 5....45°C
¢ Temperatura przechowania / tranSport ............cceecveeververveneeseeenene. 5...35°C /-40....50°C
¢ Wilgotno$¢ wzgledna powietrza bez kondensacji...............cccoveeeen.... 0...95%
@ WAGA oot 1,8kg
& POOZENIE PIACY ..o dowolne
¢ Zabezpieczenia:
- bezpiecznik jednorazowy na plycie procesora .........c.ccoceveeeevereevennens FSKKO 1A
. bezpiecznik topikowy na ptycie B — zabezp. ukt. wej./wyj. ... 3,15A
. Zalecane wart. Zabezp. ZEWIL. ........c..cceevvievrierrieiienieeriesreereereeveeeeenees zalezne od obciazenia wyj. bin.
¢ Potaczenia zewngtrzne sygn. Analogowych i binarnych
. A - Zkacze sygnatdow analog. ALL1+ALS, AO,1+A0,8i BO17,BO18 CANNON 881037
- D - Ziacze sygnatow analog. ALITALI2 ...ococvoeeevviieieeeeeeeee CANNON 881009
- B - Zacze wej$¢ binarnych BI,1+BI,20 oraz BI1F, BI2F.................. CANNON 871025
. C - Ztacze wyjs¢ bin. BO,1+B0O,16; DOG1, DOG2........ccceoceverenernns CANNON 881025
- T1 - Z1acze transmisji PIONOWE] ....coveruerverueeueeienierenienienieneeieeeenenens CANNON 881009
- T2 - Ztacze transmisji poziomej CAN......c.coeverirenereeieicicieneiene CANNON 871009
- LZ — Zaciski zasilania oraz zasilania przetwornikow obiektowych ...... Typu WAGO
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ZPDA

STEROWNIK WIELOFUNKCYJNY PSW-166

Schemat wersji petnej

A max 16 urzadzen
1
1
o
h 1
:MODEM:
o _I_'_'l """"" magistrala CAN
Kabel - z1.A I Kabel - zLA
KRR-01-20 | A KRR-01-30
~ [a28 ol T a1 b S
29 AR = al a30 4
—_— 1 — —
Lot 1594 e | ao2r) A
a1 || ! : R 35 !
. azs i = PROGRAM: ! AO3 | I a34 | WYISCIA
WEJSCIA a22 [ I AL4 | '|System operacyjny AO4 ! ™ a37
ANALOSOWE | 223 ! ! ——— 1| czasu rzeczywistego RTC | [ - 236 l A
<+ 20mA 220 S0 ans | . | 05 il y
o t LAY Cykl reguladj i obliczer b | T al8 | Ni ;
Rug= 300 | “fl - || T !|Czas oblagu cykiu 200ms T al7 (;ivmﬁ;f&md
PfV | :2 : * : AL6 1| 198 blokéw prostych | [AOCS | T al6 | bez wyj. analog.
0...10V s — | 1|48 funkeji prostych ! o\ als | PSW-166-2-1x )
et —* PALT 1 o9 biokew Ziosonych || FAST | al4 |
as T | arg || 48funkeiziozonyeh | [ o0 1| |3 : al3 |
I a6 - e |Parametry uniwersalne \ * "c T al2 | J
- ! liniows, dekadowe | - - |
\ Kabel 21D | a7 GITIDAI ! : biname I A
5 64z20 I | : 1[Nadajniki i odbior. trans. : BO. 17.‘ iniinlint 10 I
KRR-04- I ! ! L . a WYJSCIA BINARNE
wEsSCIA [ 2 4 A | ' [Boas! | Y [ a8 | max 400mA, 24V=
ANALOGOWE 43 e K | ! X | |
0/4. . 20mA az 1 ALI0 |, ! . o all ZEWN. ZASILANIE
- | = :
R,=50Q = i LALN | L2V 29 | WYJS%%Q,]IZ iBO,18
Oown . d7 Iz U AL12 | | : N |Kabe1-zl.C ;
0.. 10V a8 mE A ! -Po - KRR-03-01
| do  GNDAi| ! | [BOL ' as |l —— _
~ Kabel - LB L---y : i [BO2 ! ! 25 |
KRR-02-01 | F---24 | ! gg-i o :
—1—| bl3 [ 1I'BLt | 4 L c
- o2 BI2 || I BOS 1 ! eil ;
|_bl1 X \BL3 | | O T c
o ' [BO,7 WYJSCIA BINARNE
TR 1BL4_ | !lcyk logikd | Iaag N oo | "max 400mA, 24V=
| b9 ! 'BL5 | [Czas obiegu cyklu 20ms | 1 1 ¢ zabezp. zwarciowe
. b8 j 'BL6 |, . | [BOS ¢ ! 9 z sygnal. >0,5A
5 ; r7 || 60blokéwprostych |\ [BO,10' ! a1l
, b6 5 Brg || 35 funkejiprostych | |BO,11 N cl8 |
s 1 'BI’9 i| 20 blokéw zlozonych ' [BO,12, . c17 |
WEJSCIA D : » 1| 15 funkgji ztozonych ' [BO.131 1 16 1
BINARNE J b4 BLIO il ety uniwersal ' st i ST
i 25 . 4,\ BLIT_| (|Paramet I:.;d ! BO,14! : cl5
| b24 ] IBL,12 | '[Inlowe. dekadowe 1 24V o7 | Wyjécia wykorzystywane
Z10mA < 23 ; TBL13 | [piname : | 7] przy bezposrednich polgcz.
[ 22 T -o—’-l BLI4 | ::Iadajnlkl i odbior. Trans. X | oV o8 7 innymi urzadzeniami np.
b21 'BL1s | oY | X : 14 | TEST kasets §wietlng EUS-14
' 1 s 1 <1 - bl alne)
| 520 ] 'BL16 | : \ \ 2 N (kable specj
| bl9 ' "BLL7 || 1 [BOS! L [N K3 |
big ' |BLI8 |1 ! I 1] Log
! . I el | WYJISCIA
baroo el SPRZET: | ! L s RZEKAZNIKOWE
L . — |  Procesor 80C166 I h 2y i = i 1,5A 30V=/~
et ] i | 256kBEPROM [ |BOLG LI\ £ c6
£, i 64 kB NOVRAM ! i) L ) 274 |
WEJSCIA | b P YNy 19:16 Vil INTERFEJS | I ] " Kabel -ztB ~
BINARNE | b2 r|™'Br2F || CAN 82C200 , [ ' | KRR-02-02(03)
SZYBKIE T T— -5 , \ 24VDC I bl4 ,——— ) Wyjécia wykorzystywane
24VDC - 50kHz ——— | | K b15 | | w ukiadach sygnalizacji
I—’ —ﬂ_'\ 1 1 b3 almmczyzvs_]'gl’mnama
1 1 J 1
I : I Przyciski panelu
! operatorskiego operatarskiego I
I ' funkcjach o funkcjach
] : deklarowanych
|—/— | Programowo 1
PR | r
b WYISCIA
- P 0
| 1,5A 30V=/~
[ PSW-166-2-21
ZASILANIE INICJATOROW \ZN?'IS'%{LI\?NZES]])I?XVNIE
OBIEKTOWYCH I =400mA o el er s
24v=
UWAGA:

Nie wykorzystane wejscia analogowe “+” i “-” polaczy¢ do masy GNDAI - piny a7 lub d9
Zaktad Produkcji Doswiadczalnej Automatyki Sp. z 0.0. , 63-400 Ostrow WIkp., ul. Wysocka 46

tel./fax (062) 736-11-43, tel. (062) 737-47-90, www.zpda.com.pl, e-mail: zpda@zpda.com.pl




ZPDA

STEROWNIK WIELOFUNKCYJNY PSW-166

Schemat wersji standardowej

max 16 urzadzen

magistrala CAN

Kabel - zLA I
KRR-01-10 |
1
- | a8 A —————— -
[_a26 E A A | | |
1t " 1
P ] | |
| a2s ] [pAR PROGRAM: : |
WEJSCIA I a22 L[| ALa | |System operacyjny :
AI(;I/::LOZGOWE I 223 : _ T :czasu rzeczywistego RTC |, |
AT — — 1
Lo | 229 —+ 7| | |LALS | |cyki reguladiii obliczeri | |
vag;cja 3 i e U ALG 1|C2as obisgu cykiu 200ms |,
I
-V [ e | 198 blokow prostych | l
0...10v a3 TEH| | a7 || 48 funkeji prostych | [
| a4 17 a— | 99 blokéw ztozonyeh  |i
| as B ALg |1 48 funkejiztozonych ! I
a6 o el " Parametry uniwersalne |,
L= | lliniows, dekadowe \ | Kabel - zLA
\ Kabel 21D | a7 GITIDAI ! : biname I A KRR-01-10
¢l 64z20 I . : 1|Nadajniki i odbior. trans. ' sor7i = 7 10 % \
KRR-04- l | ! | e : £ WYJSCIA BINARNE
weiscia [ ——\ g}! T A AL ' ! BO,18! #ﬁk : 28 | max 400mA, 24V=
ANALOGOWE —_— |
0/4. . 20mA o T [ALIO |, ! \ o, an | ZEWN. ZASILANIE
- | = p
R,2500 | gg ! ' ALl | A L2 “ a9 | WYJS%%Q,]IZ iBO,18
opcja 47 T | 1 [ Kabel - z1.C ’
0...1v a8 . | clALI2 | ! B, | krE-03.01
0...10V i
| d  onpAi] | : | [BOL : : as |l —— _
~ Kabel - 2LB | L---y : . [BO2 ! ! 25 |
KRR-02-01 | F---=a | ' [BO3 | 2 !
— b3 C o Ter | BO4 , A 24 |
- Tb12 ' B2 |, | [BOS 1 ! ell ;
) \ | BO6 ! c23
i ek - ' [BO7 Al c10 WYJSCIA BINARNE
2 ' =2 | ||CyK logiki ' [Bog "X 22 | \ max 400mA, 24V=
[ b9 ! {BLS | |Czas oblegu oykiu 20ms |1 [t : 2 Zebezp. Zwaiciowe
2. 1
i l;g X :gi'g | €0 blokéw prostych : BO,10' ] c21 | zsygnal. >0,5A
, b6 5 Brg || 35 funkejiprostych | | BO,11 : cl8 |
TR i| 20 blokéw zloZzonych ' | BO,12 I
I b5 [ BL9 e .12 1 c17
WEJSCIA = ; b 15 funkcji ztozonych : BO,131 ] ¢16 |
BINARNE } BLIO il o ametry uniwersal T i t
i 25 . 4,\ B | P Y ur ' |BO,14 cls
. | b24 | 'BI’ 2 i|liniowe, dekadowe ! : +24v: c7 I Wyjécia wykorzystywane
Z10mA < 23 ; TBL13 | [piname : | 7] przy bezposrednich polgcz.
[ 22 T -o—’-BI 4] INadajniki i odbior. Trans. X | oV o8 | 7 innymi urzadzeniami np.
= 1 Bl 1| Alarmy \ 1 1 14 | TEST kasetg §wieting EUS-14
y I || BL15 |! o<1 J i
| 520 ] 'BL16 | ! \ \ > (kable specjalne)
I C.
U "BLI7 || V[Boas! LN g | A
I big X |BL18 | I iR /] 18
' 2 ]
jol7__ BLI {1 SPRZET : ! i I RZEKAINROWE
L bl6 ! BL20 || Procesor80C166 | ! T 1,5A 30V=/~
et ] i | 256kBEPROM [ |BOLG LI\ £ c6
£, | i 64 kB NOVRAM ! i) L ) 274 |
WEJSCIA | b P YNy 19:16 Vil INTERFEJS | I ] " Kabel -ztB ~
BINARNE | b2 r|™'Br2F || CAN 82C200 , [ ' | KRR-02-02(03)
SZYBKIE I &% \ | 24VDC T bl4  ,——— ) Wyjécia wykorzystywane
24VDC - 50kHz ——— | | K b15 | | w ukiadach sygnalizacji
I—’ —ﬂ_'\ 1 1 b3 a]mmgyzvgj,?"?},”l’mnama
— 1 J 1
I : I Przyciski panelu
! operatorskiego operatarskiego I
I : o funkcjach o funkcjach
|, deklarowanych
|—/— : programowo 1
PR | r
—— —'-_--',_‘/ » WYJSCIAOWE
[ } 1,5A 30V=/~
[ PSW-166-2-11
ZASILANIE INICJATOROW \ZN?'IS'%{LI\?NZES]])I?XVNIE
OBIEKTOWYCH I, =400mA  \v 65 BINARNYCH
24V=
UWAGA:

Nie wykorzystane wejscia analogowe “+” i

66 99

potaczy¢ do masy GNDAI - piny a7 lub d9

Zaktad Produkcji Doswiadczalnej Automatyki Sp. z 0.0. , 63-400 Ostrow WIkp., ul. Wysocka 46
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ZPDA

STEROWNIK WIELOFUNKCYJNY PSW-166

DANE TECHNICZNE WERSJI PSW-166-2-0...
BINARNEJ
¢ Sygnaly binarne:

BT Tl = ) T4 O 24V=, 10mA

« 28 wyj$¢ BO,1+B0O,14 1 BO,17+B0O,30 ....ceevieiieieeeeeeeeee e 24V=, 400mA
zabezpieczonych przed ZWarciem .............ccoeveeveeeeeeeeienreereeneeeeneenan >0,5A
Sumaryczny prad obciazenia wyj$¢ BO,1+BO,14 .....ccocvviiieinienn 2[p<3,15A
Sumaryczny prad obciazenia wyj$¢ BO,17+B0O,30 ......ccoooevieiviniecnnnn 2[p<3,15A

Mozliwo$¢ bezposredniego sterowania stycznikiem z cewka na
napigcie =24V np. SLC 1211

. 2 wyjscia przekaz. BO,15, BO,16 .....cccooovievrieiieiieieceececeeeee e max 1,5A, 30V=/~
. 4 wejscia binarne szybkie BI1IF —BI4F.........cccccovvvieiiiiiiiieieeee 24V=; fmax=50kHz
. 2 wyjScia przekaznikowe DOGI 1 DOG2 - sygnalizacja
SPrawnos$ci/niesprawnoSCi PrOCESOTA ............ceveerrerreerreerreereenreerrenreennens max 1,5A, 30V=/~
¢ Komunikacja:
¢ PIONOWA ... RS-232C sep./485 sep. (modem)
« POZIOMA ..o CAN sep.
¢ Zas1.1an.1 © =24V i}g:f’ stabilizowane
o« NAPIGCIC ettt ettt s o
- Pobdr mocy (bez obciazenia WyjsC) ..ooverirnienieniieieeiesieseee e 12W
Trwalo$¢ baterii zegara RTC ok. 4 lat
¢ Zabezpieczone elektronicznie przed zwarciem i przecigzeniem zrodio
zasilania przetwornikéw dwuprzewodowych Inax = 400mA
¢ Obudowa:
« Pulpitowo - tabliCOWa .......ccceeciiiiniiniinininecceectcccce e 72%144%220mm
o WYKEO] vttt 68%°%x138" " mm
¢ Czas cyklu obliczeniowego: dla obliczen........c.ccceveverineneeeerennenenn 0,2s
dla sterownia logicznego.......................... 20ms
¢ Temperatura otoczenia POdCZas Pracy ...........cceeevereererereeeieerieneanenans 5...45°C
¢ Temperatura przechowania / tranSport ............cceecveeueevereenueeseeenenne. 5...35°C/-40. . .50°C
¢ Wilgotnos$¢ wzgledna powietrza bez kondensacji...........ccccveeuvreenn... 40...95%
@ WAGBA oot 1,8kg
@ POIOZENIC PIACY ...ocueieeiiiieiieiieeeeceeee e Dowolne
¢ Zabezpieczenia:
- bezpiecznik jednorazowy na plycie procesora .........c..ceceecververuenuennennenn FSKKO 1A
. bezpiecznik topikowy na ptycie Bl - zabezp. ukl. wej./wyj. ...ccovenvennnn. 3,15A
. bezpiecznik topikowy na ptycie B2 - zabezp. ukl. wej./wyj. ...cccvenennen. 3,15A
. Zalecane wart. Zabezp. ZEWI. .........cc.ocvevreerrrecreereiiesieesieereereeneenneenns zalezne od obciazenia wyj. bin.
¢ Potaczenia zewngtrzne sygn. Binarnych
. B - Ztacze wej$¢ binarnych BL,1+BI1,20, BI1F, BI2F...........ccccevvennnnnene CANNON 871025
. C - Zfacze wyjs¢ bin. BO,1+BO,16; DOG1, DOG2........cc.oceeererenunen CANNON 881025
. G - Ztacze wej$¢ binarnych BI,21+BL,40, BI3F, BI4F.........cccccecevvennene. CANNON 871025
- H - Ztacze wyjs¢ binarnych BO,17+B0,30 CANNON 881025
- T1 - Ztacze transmisji PIONOWE] ....coverververueeueeieneerenienienienieeieeeenenens CANNON 881009
- T2 - Ztacze transmisji poziomej CAN........cocevirirerieniceienieicieneiene CANNON 871009
- LZ - Zaciski zasilania oraz zasilania przetwornikow obiektowych Typu WAGO
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Schemat wersiji binarnej
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| PSW-166-2-01
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WYJSC BINARNYCH
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Dane do zaméwienia
Typ sterownika PSW -166 -2 -

Wersja binarna

- 40 wejs¢ binarnych 24V=/10mA

- 28 wyj$¢ binarnych 24V=/400mA

- 2 wyjscia przekaznikowe max 1,5A; 30V=/~

- 4 wejécia czestotliwosciowe 24V=/10mA; fmax=50kHz 0

Wersja standardowa (bez wyj$¢ analogowych):

- 12 wejs¢ analogowych ALL1+ALS . . . 0/4+20mA

- 20 wej$¢ binarnych 24V=/10mA

- 14 wyj$¢ binarnych 24V=/400mA

- 2 wyjscia przekaznikowe max. 1,5A; 30V=/~

- 2 wejscia czestotliwosciowe 24V=/10mA; fmax=50kHz
- 2 wyjscia specjalne 24V=/400mA (w cyklu obliczeniowym) 1

Wersja pehna:

- 12 wejs¢ analogowych AL1+AL12 ... 0/4+20mA
- 8 wyjs$¢ analogowych AO,1+AO,8 . . . 0/4+20mA
- 20 wejs¢ binarnych 24V=/10mA

- 14 wyj$¢ binarnych 24V=/400mA

- 2 wyjscia przekaznikowe max. 1,5A; 30V=/~

- 2 wyjscia przekaznikowe max 1,5A; 30V=/~

- wyjscia specjalne 24V=/400mA (w cyklu obliczeniowym) 2

Wykonanie plyty we/wy binarnych:

Wykonania: ,,17, ,2” 1 ,3” roznia si¢ od siebie tylko wewngtrznymi
polaczeniami w zakresie BO,15 i BO,16 zmienianymi na module B:

- wykonanie standardowe wszystkie styki przekaznikow BO,15 i BO,16

wyprowadzone na taczowke C 1

- wykonanie przeznaczone do wspélpracy m.in. z kaseta sygnalizacyjna
EUS-14 z wewngtrznym zasilaniem stykoéw (1z +1r) dla wyjs¢ BO,15 i
BO,16 wyprowadzonych na taczowke B 2

- wykonanie j.w. z zewngtrznym zasilaniem stykow przekaznikow BO,15 i
BO,16. Wyjscia BO,15 i BO,16 oraz zasilanie stykow
(1z+1r)wyprowadzono na taczéwke B. 3

W zamoéwieniu regulatora PSW-166 nalezy okresli¢ jego wersj¢ oraz wykonanie wyj$¢ BO,15 1 BO,16.
Opcje z wejSciami napigciowymi nalezy uzgadnia¢ z producentem.

UWAGA!

Regulator PSW-166 dostarczany jest z dyskietka zawierajaca podstawowe programy narzgdziowe oraz z kablem transmisji
RS-232 do komp. typu IBM-PC -z}.9pin (typ kabla KRS-232-09) lub na zamoéwienie - zt.25pin (typ KRS-232-25).

Kable obicktowe do potaczenia ztacz z listwa zaciskowa dostarczane sa na oddzielne zamowienie zgodnie z wytypowana
wersja sterownika i wykonaniem plyty wejs¢/wyj$¢ binarnych. Dlugos$¢ typowa kabli wynosi 3,5m. Stosowanie innego
typu kabla lub innej jego dlugosci nalezy uzgodni¢ z producentem.

Kable typowe PSW — 166 -2 - X X

TYP KABLA SKAD DOKAD
KRR-01-20 Zt. APSW —166 -2 —-21,22,23 Lz
KRR-01-10 7t APSW-166-2-11,12,13 LZ
KRR-04-20 Zt. DPSW—-166-2-11,12,13,21,22,23 Lz
KRR-02-01 Zr. BPSW—-166-2-11,21,01 Lz
KRR-02-02 Z1. BPSW - 166 -2 —12,22,02 LZ
KRR-02-03 7. BPSW —166 -2 —13,23,03 Lz
KRR-03-01 Zr. CPSW—-166—-2-11,2101 Lz
KRR-05-01 Zt. GPSW - 166 -2 -01,02,03 LZ
KRR-06-01 Zt. HPSW — 166 —2 —01,02,03 LZ
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