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1. Celem,KARTY PROGRAMOWANIA” jest umdaliwienie wytkownikowi poznanie regulatora
w zakresie wszystkich dziatawiazanych z obstug

2. Uklad aplikacyjny do kalibracji i konfiguraciRM-20-10.
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3. Regulator jest dostarczany dogytkownika w wersji zgodnej z zamowieniem i ustaviéeni
pocatkowymi parametrow zawartymi w tabeli punkt 4.12.

4. Obsluga regulatora.
4.1 Faza konfiguracji wieci sie 7 srodkowych diod linijki).

« Klawisz A/R — przehczanie pomidzy zmian nazwy parametru (miga dio® a zmiam wartcci
parametru (miga diodke)

« Klawisz +/- — zmiana parametru ( ngpty / poprzedni ) lub jego waka (+/-)

« Klawisz WZ — nackniecie i przytrzymanie przetza pomédzy fazz CONF (powrdt do konfiguracji)
a fag WORK (wyswietla wtedyRUN) — puszczenie klawisza wybiera daopck.

4.2 Przegcie z fazy CONF do fazy WORK :

» Nacisng i przytrzyma (ok.5sek.) klawisxVZ az na wyswietlaczu pojawi si napisRUN? i wtedy
pucic¢ klawisz
» Poczekd, az pojawi st napisYES?i wtedy wcisngé i pusci¢ klawiszWZ

4.3 W fazie WORK (obstuga procesu).

 Linijka pokazuje uchyb regulacji (10% zakresuwieci sk jedna dioda

« Skrajne diody na linijce migajgdy zmienna procesowa (Wgje obiektu) przekroczy ustawione
progi alarmowe jest wtedy ustawiany sygnat alarmowy na&gig binarnym ALM_PV

Diody +/- sygnalizuj odpowiednio kierunek zmian wégjia (wyjscie ragnie/maleje)

» KlawiszA/R stuzy do przedczania AUTO/REKA a diodyA/R sygnalizug tryb pracy

Krotkie nacénigcie klawiszaWzZ ( w trybie AUTO ) powoduje w§wietlenie napisu_SP _, po
puszczeniu klawisza napis znika i pojaviéangartas¢ zadana ( w jednostkach fizycznych ), a
diodaA miga— zmiana wartéci klawiszami+/—.

Krotkie nacénigcie klawiszaWzZ ( w trybie REKA ) powoduje wywietlenie napisu _UA _, po
puszczeniu klawisza napis znika i pojaweavneartas¢ sterowania ( w % zakresu ), dioRamiga,
zmiana klawiszamti/-

W trybie REKA mozliwia sig jest rownie zmiana wartéci zadanej _SP _ ( jak vg] )
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* Wyjscie poprzez ponowne krétkie némiccie i puszczenie klawisAdZ , lub samoczynnie po 15sek.
» Alternatywnie, po przetzeniu w trybREKA , mazna wywajac klawiszy+/— zmient wartas¢
sterowania, co pokazujeswigtlacz i diodsR miga.
Po ustawieniu nowej wddicsterowania diod® $wieci ciagle a wywietlacz pokazuje znowu wakid
zmiennej procesowe;j.
« Diluzsze nadiniecie i przytrzymanie klawis¥VZ ( ponad 3sek.) powoduje cyklicznie éwjetlanie
napiséw SP_, PARM, CONF - puszczenie powoduje véeje do danej fazy j@li bylismy w trybie
AUTO i przewijanie UA _, SP_,PARM, CONF, jezeli poprzednio byfimy w trybieREKA.

4.4 Zmiana parametrow- PARM.

» Wejcie do fazy : naciskamy i przytrzymujemy klawls#Z , az na wyswietlaczu pojawi s napis
PARM - wtedy puszczamy klawis¥/Z

« Pojawia si nazwa parametru (miga dio&a) i klawiszami+/— mozna przewijg nastpny lub
poprzedni parametr, a po saciciu A/R mozna zmienié wartas¢ ( miga diodaA )
(jak przy konfiguracji )

* Wyjscie z fazyPARM poprzez krétkie naénigcie i puszczenie klawisaZ

4.5 Przejcie z fazy CONF do fazy PRST ( zerowanie konfigurgic)

» Nacisn¢ i przytrzyma ( ok.5sek.) klawis¥tVZ az na wyswietlaczu pojawi si napisPRST i wtedy
pusci¢ klawisz
» Poczekd, az pojawi st napisYES?i wtedy wcisng i pusci¢ klawiszWZ

4.6 Przegcie z fazy CONF do fazy MEMC ( zerowanie konfigurag i kalibraciji ) :

« Nacisngé i przytrzyma ( ok.5sek.) klawis¥VZ az na wywietlaczu pojawi s napisMEMC i wtedy
pusci¢ klawisz
» Poczekd, az pojawi sg napisYES?i wtedy wcisng i pusci¢ klawiszWZ

4.7 Kalibracja wejs¢ i wyjscia— CLBR.

* Gdy wyswietlane jest ,I. 5mA” nalgy ustawt prad wegciowy ( z zewnetrznegerddta podhczonego
do wejcia analogowego ) na wato5.00mA i nacisac przyciskA/R — wyswietli sig ,l.18mA”, wigc
naley ustawe prad wejciowy 18.00mA i znowu nacigh przyciskA/R. Nacinigcie klawiszy+/—
powoduje wywietlenie wartéci pradu odczytanego z przetwornika A/C ( dla kontrok przycisku
WZ powrét doCONF. Analogicznie postepujemy dla drugiego $ei.

« Wyswietla sk teraz ,0.5mA” i regulator ustawiaesprad wyjsciowy ok.5mA.Naley podhczy¢
miliamperomierz do wgja analogowego regulatora i przyciskarfi ( z panelu ) ustawiwartas¢
fidu wyjsciowego doktadnie na 5.00mA ( wg.wskazaiernika ) a hastepnie nacigmprzyciskA/R

Wyswietli sie teraz ,0.18mA” i posipuje podobnie przyciskami—+Z panelu naley ustawé prad na
WYiciu regulatora na 18.00mA a ngstie ponownie naciai przyciskA/R .
Kalibracja jest zakazona i wspétczynnikisszapamgtywane w panci.
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4.8 Znaczenie parametrBID .u O:

» Jest to wart® sterowania, jaka zostarpedana na wygie po wznowieniu zasilania ( w trybie
REKA lub pocatkowa w trybie AUTO ). Dla zapewnienia ( w migrbezuderzeniowego
wznowienia pracy regulatorst jgna zapamtywana w EEPROM jdi zmiana sterowania
przekracza 10% i niegdej niz niz 30sek. Wart€ ta jest rownie ustawiana na wygiu podczas
fazy CONF. Maa j rowniez zmient ,recznie” z pozycji panelu ( jako parametr off-line )

4.9 Znaczenie parametru Al.C

» Shwy do ustalenia procentowego udziatu §ehl1 i Al2 w ogélnym sygnale wégiowym Al

wg. Wzoru :
Al = ALCAIL + (1- ALC) TAI2 (wzorl)
Al - sygnat wejciowy
All - sygnal wejcia All
Al2 - sygnal wejcia Al2
Al.C- warta¢ wsp. (0.000 ... 1.000)
dla Al.C1-000 tylko wejcie All
dla Al.Q0-000 tylko wejcie Al2
4. 10 Uwaga Klawisze +Ilub = : zmiana wartéci ( dla 10-krotnie szybszego ustawiania wgsto

nakgy najpierw wcisgné i przytrzyma jeden klaiwsz + lub-, a
nagpne po chwili wcisa¢ i przytrzyma drugi ).
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4.11 Parametry wysgpujace w fazie PARM.

Nazwa Min. Max. Pocz. Opis parametru
ALM.Lo -9999 9999 -5.0| alarm dolny dla zmiennej procesowe;j
ALM.Hi -9999 9999  105.0 alarm gorny dla zmiennej procesowej
Al.t 0. 1000. 0.| stata czasowa filtru na wégju (w sek. )
SP.v -9999 9999 20.0| wartas¢ zadana SP.(w jedn. fiz. )
SP.Lo -9999 9999 -5.0| ograniczenie dolne dla SP. ( w jedn. fiz. )
SP.Hi -9999 9999  105.0| ograniczenie gorne dla SP. (w jedn. fiz. )
PID.Kp 0.0 99.99 3.00{ wzmocnienie Kp regulatora
PID.Ti 1. 1000. 30.| stata czasowa catkowania Ti (w sek. )
PID.Td 0.0 250.0 0.0| stata czasowa #iczkowania Td ( w sek. )
PID.A 0.0/ 100.0 0.0] strefa martwa nieczué (w jedn. fiz. )

4.12 Parametry wysgpujace w fazie CONF.

Nazwa Min. Max. Pocz. Opis parametru
ALM.Lo -9999 9999 -5.0| alarm dolny dla zmiennej procesowej
ALM.Hi -9999 9999  105.0 alarm gorny dla zmiennej procesowej
Al.t 0. 1000. 0.| stata czasowa filtru na wégju (w sek. )
SP.v -9999 9999 20.0| wartas¢ zadana SP.(w jedn. fiz. )
SP.Lo -9999 9999 -5.0| ograniczenie dolne dla SP. ( w jedn. fiz. )
SP.Hi -9999 9999  105.0| ograniczenie gorne dla SP. (w jedn. fiz.)
PID.Kp 0.0 99.99 3.00{ wzmocnienie Kp regulatora
PID.Ti 1. 1000. 30.| stata czasowa catkowania Ti (w sek. )
PID.Td 0.0 250.0 0.0| stata czasowa #iczkowania Td ( w sek. )
PID.A 0.0/ 100.0 0.0] strefa martwa nieczué (w jedn. fiz. )
DISFo | ——— -—— | ——.— [format wyéwietlania dla jednostki fiz.
DIS.Lo -9999 9999 0.0| wyswietlanie w jedn. fiz. dla 0 %
DIS.Hi -9999 9999  100.0| wyswietlanie w jedn. fiz. dla 100 %
Alr L.4-20| P.20-4| L.4-20|rodzaj wejcia i charakt. ( L=lin , P=pierw.)
Al.c 0.000] 1.000] 1.000justawiamy zgodnie ze wzorem 1
AO.r 4-20 20-4 4-20| rodzaj wygcia analogowego ( horm/inv)
PID.UO 0.0 100.0 10.0| wartas¢ sterowania po restarcie (w % )

Uwaga : Ustawienia parametrow Al t , Abngspdlne dla obu wég analogowych.
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PRZEJSCIE Z FAZY PARAMERTYZACJI
o | PO
WORK !
EOnF v >
%) ® &
%
Warniel=~—{ -50 = 8888 =
2t oy T e V2
A 4
wz) Bl ] l °% nc N
ALNH, 105.0 = 8886
dlarm ooy 0 2
=i
5% + 2%
W[ R, L] 0 55681 %
SR
=
RN Ve —
W[ o, = 200 = 88881 =
&) e w2 |
=N
_ (A %
w2l ool o= -50 — 18888 -
e #
=i
[
w[ 5en 12 60 g 566612
ey 12
=l
= —— (5% = Ag
w7 4F {3001~ {8888}
o 12 !
=N
= 5
T 30 = 8888
ste cazsona ey V)
S]]
. Wl - 00— 8668 :
poterae N L
]
= 5
W0 ol g 88881 =
s(;r’ejf:dr:af?zv.\;a nieczuloéé@ \ 4
=l
= (A
T e s 88881 —
format wyswietlania (W]
=
5%
] PO [ g 88881 =
\fl;lzy.sg\ll;eg;me jedn. @
=i
5
_@Id SHIF{ 1000 = 88881=
Wz

CIAG DALSZY NA —
NASTEPNEJ STRONIE l ‘f'}'zy_s(‘,",’;"':';‘(',’; edn.



Karta Programowania|

RM-20-10 ( z wyj. caglym )

| Nr

Strona 7

Stron 7

1 e—

B8 [,
i BaGE]>
gy 2
9l -
A1 1000 e
sy avine 2
=l -
Ror 12 520 EEEES
oo 12
Bl

H

-
!,

.a—

ENJIES)

gess

wartos¢ sterowania

EIRES

po restarcie (w %)

Conf do @ [@ [@ [@
ostatniego rUne PrSk CLbr nencC
parametru I_‘_J J_‘_l 1_‘_1 l_‘_l

] I’.‘E ) I‘J‘ES (] ||‘J‘E'.-l:' (gn} ||‘J‘ESF'

B

do worka

L

Conf do
pierwszego
uzywanego
parametru

—

X

o

LN
=D
D

@ e @ @ @ @ E°
U
N

5
=2
0

o

X

ustawienie 5mA
dla A1

ustawienie 18mA
dla A1

ustawienie 5SmA
dla Al2

ustawienie 18mA
dla AI2

ustawienie 5SmA
ouT

ustawienie 18mA
ouT

przejscie do

conf




