ZPDA

REGULATOR MIKROPROCESOROWY RM-32

Przeznaczenie.

Regulator mikroprocesorowy RM—-32 jest jednoobwodo-
wym samonastrajalnym regulatorem PID przeznaczonym
do automatyzacji proceséw technologicznych w energety-
ce, cieplownictwie, przemysle maszynowym, chemicz-
nym i innym.

Realizuje regulacje statowartosciowa oraz stosunku moze
pracowac jako wskaznik procesowy.

Podczas pracy w systemie rozproszonym komunikuje si¢
z komputerem nadrzgdnym wedtug protokotu MODBUS.

Budowa.

Regulator umieszczany jest w obudowie z tworzywa
sztucznego jako urzadzenie aparatowe, wyposazony z tytu
w zlacze obiektowe typu DB/25M do przytaczenia sygna-
low obiektowych, ztacze DBIF do komunikacji z kompu-
terem w standardzie RS232C/485 oraz zaciski podajace
zasilanie 24VDC. Na ptycie czotowej pod estetyczna folia
znajduja si¢ 4 przyciski do obstugi regulatora, 2 czterocy-
frowe wyswietlacze LED oraz diody led do okreslenia
stanu regulatora.

Wszystkie wejscia 1 wyj$cia obiektowe posiadaja separa-
cje galwaniczna.

Jest produkowany w roznych wersjach,
uwzgledni¢ przy zamowieniu.

co nalezy

Charakterystyka funkcjonalna.

o 3 struktury regulacyjne :
— stalowartosciowa FSP,
— stosunku RTO,
— wskaznik procesowy PIN.
o 3 rodzaje sterowania :
— ciagte CONT,
— 3—poz. ze sprzgzeniem od sitownika 3 POS
— 3—poz. bez sprzgzenia od sitownika 3 STP (krokowe)

Obudowa panclowa AN

142 |
187

Widok z przodu Widok z boku

Algorytm PID umozliwiajacy jednoczesnie uzyskanie
gladkich przebiegéw przy zmianach wielkosci zadane;j
oraz oscylacyjnych przebiegow zakloceniowych.
Samostrojenie zapewniajace wymagany ksztalt przebiegow
przejsciowych ( przeregulowanie 3 warianty ) i czuto$§¢
regulatora ( czas regulacji — 2 warianty )

Konfiguracja za pomoca panelu czotowego lub programu
konfiguracyjnego dla PC, symulator regulatora i program
do komunikacji on—line.

Samoczynne przejScie na sterowanie r¢czne przy wybra—
nej niesprawnosci i ewentualnie po zaniku i wznowieniu
zasilania.

Komunikacja z komputerem nadrzgdnym wg protokotu
MODBUS RTU w standardzie RS—485 Iub RS-232C.

Danetechniczne.

Zasilanie ............cccv...... 24VDC/5W(+obc.wyj.bin.2,5W)
2 wejscia analogowe (Sep.) ...cccevenene. 0/4+20mA Rw=50Q
7 wej$é binarnych (Sep.) .eoevveeeerenenennens 24VDC/10mA
1 wyj$cie analogowe (sep.)

wer. ciggla 0/4 +20mA Rw=0+450Q i 0+10V Rw>20KQ
3 wyj$cia binarne (sep.)

wersja krokowa .........ccceeeeeeene 24VDC/450mA
Separacja : wejscie, wyjscie, zasilanie ................... 0,5KV
Doktadno$¢ przetwarzania wej./wyj. analogowe <t0,2%
Komunikacja pionowa .......c..cecceceverenennennene RS232C/485
Cykl ODLICZEN ... 0,25s
Obudowa pulpitowo—tablicowa ................ 72x72x145mm
WYKIO] ot 68x68mm
Temperatura pracy .......cccceeceeeeereenuerveenernennennenne 0+55°C
Temperatura przechowywania .................e.... —25°+75°C
WIIZOtNOSE ..o 40+80%
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MIKROPROCESOROWY RM-32-....

Uklad aplikacyjny RM—-32
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REGULATOR MIKROPROCESOROWY RM-32-....
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. Regulator RM—-32-...dostarczany wraz z typowym kablem ozn. KRM-32 do potaczenia z listwa
zaciskowa. Dhugo$¢ typowa kabla wynosi 3,5mb. W przypadku konieczno$ci zastosowania kabla dluzszego
nalezy przy w zamowieniu regulatora podac jego dlugos$¢ wg. ponizszego wzoru :

KRM-32 L= ........ mb

L poda¢ wymagana dlugos¢ kabla

oraz kabel do transmisji RS-232C

Dane do zamdwienia;

RM-32
I wejscie
— 0-wejScie pradowe 0/4...20mA
— 1-wejscie napigciowe 0...10V
— 2-wejscie Pt-100
IT wejscie
0-wejscie pradowe 0/4...20mA
1-wej$cie napigciowe 0...10V
2-wejscie Pt-100
0-wyjscie krokowe
1-wyjscie ciagle
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