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1. Celem,KARTY PROGRAMOWANIA” jest umaliwienie uzytkownikowi poznanie regulatora
w zakresie wszystkich dziatawiazanych z obstug

2. Uktad aplikacyjny do kalibracji i konfiguraclRM-20-00 (wyjsciem krokowym).
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3. Regulator jest dostarczany dgytkownika w wersji zgodnej z zamowieniem i ustaviéeni
pocatkowymi parametrow zawartymi w tabeli punkt 4....

4. Obstuga regulatora.
4.1 Faza konfiguracji §wieci sie 7 srodkowych diod linijki).

« Klawisz A/R — przehczanie pomidzy zmian nazwy parametru (miga dio® a zmiam wartcci
parametru (miga diodkg)

» Klawisz +/- —zmiana parametru ( n@pty / poprzedni ) lub jego wasdai (+/-)

« Klawisz WZ — nackniecie i przytrzymanie przetza pomédzy fazz CONF (powrdt do konfiguracji)
a fag WORK (wyswietla wtedyRUN) — puszczenie klawisza wybiera daopcie.

4.2 Przegcie z fazy CONF do fazy WORK :

» Nacisn¢ i przytrzyma (ok.5sek.) klawisxVZ az na wyswietlaczu pojawi si napisRUN? i wtedy
puyci¢ klawisz
» Poczeké, az pojawi sk napisYES?i wtedy wcisné i pusci¢ klawiszWZ

4.3 W fazie WORK (obstuga procesu).

 Linijka pokazuje uchyb regulacji (10% zakresuwieci sk jedna dioda

» Skrajne diody na linijce migajgdy zmienna procesowa (wWgje obiektu) przekroczy ustawione
progi alarmowe jest wtedy ustawiany sygnat alarmowy na &gy binarnym ALM_PV

« Diody +/- sygnalizuj odpowiednio kierunek zmian wigjia (wyjscie ragnie/maleje)

» KlawiszA/R stuzy do przehczania AUTO/HEKA a diodyA/R sygnalizuj tryb pracy

« Krotkie naciniecie klawiszaWz (' w trybie AUTO ) powoduje w§wietlenie napisu_SP _, po
puszczeniu klawisza napis znika i pojaviéangartas¢ zadana ( w jednostkach fizycznych ), a didda
miga— zmiana wartéci klawiszami+/-.
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Jereli jestamy w trybie REKA to krotkie nacénigcie klawiszaWZ powoduje wywietlenie napisu

_ SP _, po puszczeniu klawisapis znika i pojawia siwartas¢ zadana ( w jednostkach fizycznych)
a diod& miga- jest to tryb szybkiego ustawiania watbzadanej, zmiana klawiszami

+-.

Wyijscie z tego trybu (do WORK) poprzez ponowne krotideiniecie i puszczenie klawisza WZ
lub samoczynnie po 15sek.

Jereli jestamy w trybie AUTO, to krotkie naénigcie klawiszaWZ powoduje przdgie do fazy
PARM.

Diuzsze nadinigcie i przytrzymanie klawiszZ&/Z (ponad 3 sek. ) powoduje cyklicznie émjietlanie
napisow _SP _, PARM, CONF puszczenie payeodefcie do danej fazy.

Zmiana parametréw—- PARM.

Wejscie do fazy : naciskamy i przytrzymujemy klawldZ , az na wywietlaczu pojawi s napis
PARM - wtedy puszczamy klawis&/Z .

Pojawia s nazwa parametru (miga dio&a) i klawiszami+/— mozna przewijé nastpny lub
poprzedni parametr, a po sagiciu A/R mozna zmienié wartas¢ ( miga diodaA )

(jak przy konfiguraciji ).

Wyijscie z fazyPARM poprzez krétkie naéiecie i puszczenie klawis2&/Z.

Przefcie z fazy CONF do fazy PRST ( zerowanie konfigurgic)

Nacisn¢ i przytrzyma ( ok.5sek.) klawis¥VZ az na wywietlaczu pojawi s napisPRSTI
wtedy psci¢ klawisz.
Poczekd, az pojawi skt napisYES?i wtedy wcisné i pusci¢ klawiszZWZ

Przefcie z fazy CONF do fazy MEMC ( zerowanie konfiguraji i kalibracji ) :

Nacisngd i przytrzyma ( ok.5sek.) klawis¥VZ az na wyswietlaczu pojawi & napisSsMEMC i
wtedy psci¢ klawisz.
Poczeké, az pojawi sk napisYES?i wtedy wcisngé i pusci¢ klawiszWZ.

Kalibracja wejs¢ — CLBR.

Gdy wywietlane jest ,|. 5SmA” nalgy ustawé prad wegciowy ( z zewnetrznegerodta podiczonego
do wejcia analogowego ) na wagto5.00mA i nacisaé przyciskA/R — wyswietli si¢ ,|.18mA”, wiec
naley ustawt prad wejciowy 18.00mA i znowu nacigt przyciskA/R. Naciniecie klawiszy+/-
powoduje wywietlenie wartéci pradu odczytanego z przetwornika A/C ( dla kontrok przycisku
WZ powr6t doCONF.

Analogicznie postepujemy dla drugiegosiwigy.
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4.8 Znaczenie parametru Al.C

» Shwy do ustalenia procentowego udziatu §ehl1 i Al2 w ogélnym sygnale wégiowym Al

wg. WZzoru :
Al = ALCIAIL + (1- AIL.C ) OAI2 (wzorl)
Al - sygnat wejciowy
All - sygnal wejcia All
Al2 - sygnal wejcia Al2
Al.C- wartas¢ wsp. (10.000 ... 1.000)
dla Al.C1:000 tylko wejcie All
dla Al.Q0-000 tylko wejcie Al2
4.9 Uwaga Klawisze +Ilub - : zmiana wartéci ( dla 10-krotnie szybszego ustawiania wggito

natey najpierw wcisnc i przytrzyma jeden klaiwsz + lub-, a
nagpne po chwili wcisac i przytrzyma drugi ).

4.10 Parametry wysg¢pujace w fazie PARM.

Nazwa Min. Max. Pocz. Opis parametru
ALM.Lo -9999 9999 -5.0| alarm dolny dla zmiennej procesowej
ALM.Hi -9999 9999 105.0| alarm gorny dla zmiennej procesowe
Al.t 0. 1000, 0.| stata czasowa filtru na wej. (w sek. )
SP.v -9999 9999 20.0| wartas¢ zadana SP.(w jedn. fiz.)
SP.Lo -9999 9999 =5.0| ograniczenie dolne dla SP.(w jedn. fiz.
SP.Hi -9999 9999 105.0| ograniczenie gorne dla SP.(w jedn. fiz.)
PID.Kp 0.01 99.99 3.00| wzmocnienie Kp regulatora
PID.Ti 1. 1000. 30.| stata czasowa catkowania Ti (w sek.
PID.Td 0.0 250.0 0.0| stata czasowa miczkowania Td (sek.
PID.A 0.0 100.0 0.0| strefa martwa nieczu6 (w jedn. fiz.)
POS.Tp 0.1 9.9 0.5/ min.czas zaiczenia sitownika (w sek.
POS.Ts 0.1 9.9 0.5| min.czas wydczenia sitownika (w sek.
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Nazwa Min. Max. Pocz. Opis parametru
ALM.Lo -9999 9999 =5.0| alarm dolny dla zmiennej procesowe
ALM.Hi -9999 9999 105.0| alarm gorny dla zmiennej procesowg

Al.t 0. 1000, 0.| stata czasowa filtru na wej. (w sek.)
SP.v -9999 9999 20.0| wartas¢ zadana SP.(w jedn.fiz.)

SP.Lo -9999 9999 -5.0| ograniczenie dolne dla SP.(w jedn.fi

SP.Hi -9999 9999 105.0| ograniczenie gorne dla SP.(w jedn.fi

PID.Kp 0.01 99.99 3.00{ wzmocnienie Kp regulatora

PID.Ti 1. 1000. 30.| stata czasowa catkowania Ti (w sek,

PID.Td 0.0 250.0 0.0| stata czasowa #iczkowania Td(sek,

PID.A 0.0 100.0 0.0] strefa martwa nieczué (w jedn.fiz.)
POS.Tp 0.1 9.9 0.5| min.czas zaiczenia sitownika (w sek.
POS.Ts 0.1 9.9 0.5| min.czas wydczenia sitownika (wsek

DISFo | ———— : - —-——~— | format wyswietlania dla jednostki fiz.

DIS.Lo -9999 9999 0.0| wyswietlanie w jedn. fiz. dla 0 %

DIS.Hi -9999 9999 100.0] wyswietlanie w jedn. fiz. dla 100 %

ALr L.4-20 P.20-4 L.4-20| rodzaj wejcia i ch-ka (L=lin, P=pier.)
Al.c 0.000 1.000 1.000| ustawiamy zgodnie ze wzorem 1
POS.Tu 1( 600 60| czas przestawiania sitownika (w sek
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KROTKIE NACISNIECIE WZ
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DO TRYBU PRZEJSCIE Z FAZY PARAMERTYZACJI
WORK DO FAZY KONFIGURACJI ODBYWA SIE
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